CALAMP

Tecnologia: 2G

Comandos

Porta(s): 6082

Configuracao Inicial

Comando 1: x 34 (retirar atualizacdao PULS)
Comando 2:

'RP,2319,1,dns.mine.nu

ou

'RP,2319,0,dns.mine.nu

(Comando para conexao do rastreador na plataforma)

O IP/DNS devem ser substituidos de acordo com o servidor!

Comando 3:
'RP,769,0,6082
ou
IRP,769,1,6082

(Comando para definir a porta do rastreador)



Comando 4: |RP,265,0,3600 (Tempo de transmissao com ignicao desligada)

Comando 5: !RP,262,0,30 (Tempo de transmissao com ignicao ligada)

Comando 6: 'RP,2306,0,transmeet.br (Comando de APN - Exemplo de APN da transmeet)

Necessario alterar o comando de acordo com a APN utilizada

Comando 7: 'RP,2314,0,claro (APN - usuario)

Comando 8: 'RP,2315,0,claro (APN - senha)

Comando 9: 'R3,70,0 (Reinicia o rastreador)

Demais comandos

Comando: !'R3,1,1 (Forca Comunicacao)

Comando: !R3,5,0 (Limpar posicoes de memadria)

Comando: 'R0 (Consultar informacoes)

Comandos de ativacao e desativacao de saidas

Comando: 'R3,8,0 (ativa saida 0)

Comando: 'R3,8,1 (ativa saida 1)

Comando: 'R3,8,1 (ativa saida 2)

Comando: 'R3,9,0 (desativa saida 0)

Comando: 'R3,9,1 (desativa saida 1)

Comando: |R3,9,2 (desativa saida 2)



Comando: !R3,5,0 (Limpa a tabela interna de log)

Comando: !RP,262,0,60 (Define o valor de reporte por tempo)

Comando: 'RP,263,0,3000 ( Distancia para envio de posicao - Comando que possibilita

configurar o envio de posicao com base nos metros percorridos)

Comando: !RP,264,0,45 (Angulo de plotagem - Comando que configura o angulo de envio
de nova posicao. Cada vez que o veiculo fizer um curva maior com grau maior ao
especificado o LMU enviara uma posicao atualizada daquela posicao. Esse recurso é

valido para melhorar a plotagem em mapa)
Comando: !RP,265,4,3600 (Define o valor de reporte com a ignicao desligada - Comando
que configura o tempo de reporte com ignicao desligada. Esse tempo tem que ser maior

do que 180 segundos)

Comando: 'R0 (Solicita status do LMU - Solicita relatdrio de status do equipamento. Vocé

recebe um SMS do equipamento com as informacoes)

Comando: !R] (Solicita posicao do LMU - URL para o Google Maps.)



